
 

www.tinamics.com    หนา 1 / 2 

  
  

การสตารทปมน้ํา การสตารทปมน้ํา 44 ตัวดวยไดรฟ  ตัวดวยไดรฟ 11 ตัว ตัว    

CCaassccaaddiinngg  mmoottoorr  ppuummpp  aapppplliiccaattiioonn      
Variable Frequency Speed Drives (VSD) หรือ

โดยทั่วไปเรียกวา อินเวอรเตอร ไดผสมผสานเทคโนโลยี PID 
and PLC ผานการพัฒนามาอยางยาวนานกวาทศวรรษ ดวย
ฟงชั่นที่ใชงานงายขึ้น สามารถติดตอ และควบคุมไดทั้งกับ

คอมพิวเตอรโดยตรง หรือ โปรแกรมผานทาง Operating panel ทั้งนี้ยังไดรวม คุณสมบัติเดนๆ อีกหลายอยาไว
เปนทางเลือก ไมวาจะเปน protocols สําหรับการติดตอส่ือสารหลายแบบ หลายชนิด สัญญาณ Input และ 
Output ทั้ง อนาลอก และแบบ digital อยางพอเพียง นอกเหนือฟงชั่นที่มากมายเมื่อเทียบกับราคา นอกจากนี้
ยังไดรวมคุณสมบัติเดนๆที่ ไมเหมือนใคร และสามารถนําไปใชใหเปนประโยชนไดโดยไมตองจายเพิ่ม ดังเชน
คุณสมบัติตอไปนี้ 
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Cascading Feature 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

รูปที่ 2 ลําดับการทาํงาน ของปมนํ้าแตละตัว (Typical pump Cascading Logic) 

รูปที่ 1 Cascade mode diagram (Motor Staging)
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Cascading Feature 

 ฟงชั่นนี้ เปนฟงชั่น เดนไมเหมือนใคร ประหยัดตนทุนทั้งการลงทุนเบื้องตน และการนําไปใชงาน 
สามารถใชไดทั้งปมน้ํา หรือระบบพัดลม (Blower) ที่มีตั้งแตสองตัวถึง 4 ตัว 

 ดวยคุณสมบัติการทํางานนี้ มีมาใหสําเร็จรูป ไมตองจายเงินเพิ่ม ไมตองมีชุดควบคุมเพิ่มเติม ไมตองเพิ่ม 
I/O ไมตองเพิ่มชุดควบคุม PID controller และติดตั้งการตควบคุม หรือ PLC เพิ่มใหวุนวาย สามารถเลือกที่จะ
ส่ังใหทํางานไดโดยอัตโนมัติ เมื่อมอเตอรหมุนที่ความเร็วรอบต่ําๆ เมื่อครบตามกําหนดระยะเวลาที่ตั้งอาไว ก็ส่ัง
ใหหยดุไดเองโดยอัตโนมัติ เสมือนใหระบบจําศีล เพื่อประหยัดพลังงาน รอจนกระทั่งแรงดันน้ําลดลงตามที่ตั้งไว 
ก็จะสั่งทํางานโดยอัตโนมัติในทันที่ทันใดอยางนิ่มนวล  

 วิธีการทํางาน จากรูปที่ 2 VSD จะทําหนาที่ควบคุมความเร็วรอบปมน้ํา A โดยรับสัญญาณแรงดันน้ํา จาก 
Pressure sensor transducer เปน คาความตานทาน หรือ กระแส 0…20 mA หรือ แรงดัน 0…10 V เพื่อเปน
คําสั่งยอนกลับ ในการปรับความเร็วรอบของปมน้ํา A 

 VSD จะทําหนาที่ควบคุมความเร็วรอบปมน้ํา A เพื่อรักษาระดับแรงดันน้ําตามที่ตั้งคา Pressure Setting 
เอาไว ในกรณีที่การปรับความเร็วรอบปมน้ํา A จนถึงความเร็วรอบสูงสุด แต Pressure sensor transducer ยังคง
ไมถึงจุด Pressure Setting หรือกรณีมีการใชน้ํามากทําใหแรงดันน้ําตก จนเกิดความสามารถที่ปมน้ํา A เพียงตัว
เดียวจะสามารถจายได VSD จะสงสัญญาณไปยัง ปมน้ํา B ผานทางคอนเทคเตอร ใหมอเตอรปมน้ํา B ทํางาน
โดยการสตารทแบบ DOL เพื่อทํางานเสริมขึ้นมา 

 เมื่อปมน้ํา B ทํางานขึ้นมา ยอมจะจายปริมาณน้ําเขามามากขึ้น และแรงดันน้ําก็จะสูงขึ้นตามไปดวย 
จนกระท่ังแรงดันน้ําสูงถึงจุด แรงดันน้ําตามที่ตั้งคา Pressure Setting VSD ก็จะส่ังใหมอเตอรปมน้ํา A ลด
ความเร็วรอบลง เพื่อรักษาความสมดุลของแรงดันน้ําใหได ดังรูปกราฟที่แสดงในรูปที่ 2 

 ในกรณีที่ปริมาณการใชน้ําลดลง ถึงแมนวาจะลดรอบปม A ลงมาถึงจุดต่ําสุดแลว แรงดันน้ําในทอยังคง
สูงกวาคา Set point  VSD จะส่ังงานใหปมน้ํา B หรือ C หยุดการจายน้ํา และเพิ่มรอบ ปมน้ํา A ขึ้นไปรับหนาที่
แทน และปรับรอบเขาสูจุดสมดลุยตามที่ตั้งคาเอาไว   

 การควบคุมสลับการทํางานของปมน้ํา B, C สามารถเลือกรูปแบบ และวิธีการทํางานใหสลับกันทํางาน 
ไดหลากหลายรูปแบบ เพื่อเฉลี่ยการทํางานหนักเกินไปของมอเตอรปมน้ํา B, C 

 นอกจากนี้ถึงแมนวาจะมีปมน้ําเพียงตัวเดียว ก็ยังใชฟงชั่น Energy saving mode โดยใชคุณสมบัติที่มี
มาให PID controller ส่ังใหหยุดหรือสตารทไดโดยนิ่มนวลในรูปแบบอัตโนมัติ  

 

 

 
 
ผลประโยชนที่ไดรบั 
ผลประโยชนทีไ่ดโดยตรง จะไดระดบัแรงดันน้ําทีส่ม่ําเสมอ ประหยัดคาไฟฟาเนื่องจากสตารทแบบนิ่มนวล และเนื่องจาก 
VSD รุนใหมไดแถมฟงกชั่นมาใหโดยไมตองซื้ออุปกรณเพ่ิมเติม ทําใหประหยัดเงินในการลงทุนเบื้องตน ประกอบกับชิ้นสวน
ก็จะนอยตามไปดวย ทําใหงายแกการดูแลบาํรุงรักษา และงายตอการใชงาน  

รูปที่ 3  Energy saving mode diagram


