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การสตารทปมน้ํา การสตารทปมน้ํา 44 ตัวดวยไดรฟ  ตัวดวยไดรฟ 11 ตัว ตัว    

CCaassccaaddiinngg  mmoottoorr  ppuummpp  aapppplliiccaattiioonn      
Variable Frequency Speed Drives (VSD) หรือ

โดยทั่วไปเรียกวา อินเวอรเตอร ไดผสมผสานเทคโนโลยี PID 
and PLC ผานการพัฒนามาอยางยาวนานกวาทศวรรษ ดวย
ฟงชั่นที่ใชงานงายขึ้น สามารถติดตอ และควบคุมไดทั้งกับ

คอมพิวเตอรโดยตรง หรือ โปรแกรมผานทาง Operating panel ทั้งนี้ยังไดรวม คุณสมบัติเดนๆ อีกหลายอยาไว
เปนทางเลือก ไมวาจะเปน protocols สําหรับการติดตอส่ือสารหลายแบบ หลายชนิด สัญญาณ Input และ 
Output ทั้ง อนาลอก และแบบ digital อยางพอเพียง นอกเหนือฟงชั่นที่มากมายเมื่อเทียบกับราคา นอกจากนี้
ยังไดรวมคุณสมบัติเดนๆที่ ไมเหมือนใคร และสามารถนําไปใชใหเปนประโยชนไดโดยไมตองจายเพิ่ม ดังเชน
คุณสมบัติตอไปนี้ 
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Cascading Feature 
 
 

 

 

 

 

 

 

 

 
 

รูปที่ 2 ลําดับการทาํงาน ของปมนํ้าแตละตัว (Typical pump Cascading Logic) 

รูปที่ 1 Cascade mode diagram (Motor Staging)
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Cascading Feature 

 ฟงชั่นนี้ เปนฟงชั่น เดนไมเหมือนใคร ประหยัดตนทุนทั้งการลงทุนเบื้องตน และการนําไปใชงาน 
สามารถใชไดทั้งปมน้ํา หรือระบบพัดลม (Blower) ที่มีตั้งแตสองตัวถึง 4 ตัว 

 ดวยคุณสมบัติการทํางานนี้ มีมาใหสําเร็จรูป ไมตองจายเงินเพิ่ม ไมตองมีชุดควบคุมเพิ่มเติม ไมตองเพิ่ม 
I/O ไมตองเพิ่มชุดควบคุม PID controller และติดตั้งการตควบคุม หรือ PLC เพิ่มใหวุนวาย สามารถเลือกที่จะ
ส่ังใหทํางานไดโดยอัตโนมัติ เมื่อมอเตอรหมุนที่ความเร็วรอบต่ําๆ เมื่อครบตามกําหนดระยะเวลาที่ตั้งอาไว ก็ส่ัง
ใหหยดุไดเองโดยอัตโนมัติ เสมือนใหระบบจําศีล เพื่อประหยัดพลังงาน รอจนกระทั่งแรงดันน้ําลดลงตามที่ตั้งไว 
ก็จะสั่งทํางานโดยอัตโนมัติในทันที่ทันใดอยางนิ่มนวล  

 วิธีการทํางาน จากรูปที่ 2 VSD จะทําหนาที่ควบคุมความเร็วรอบปมน้ํา A โดยรับสัญญาณแรงดันน้ํา จาก 
Pressure sensor transducer เปน คาความตานทาน หรือ กระแส 0…20 mA หรือ แรงดัน 0…10 V เพื่อเปน
คําสั่งยอนกลับ ในการปรับความเร็วรอบของปมน้ํา A 

 VSD จะทําหนาที่ควบคุมความเร็วรอบปมน้ํา A เพื่อรักษาระดับแรงดันน้ําตามที่ตั้งคา Pressure Setting 
เอาไว ในกรณีที่การปรับความเร็วรอบปมน้ํา A จนถึงความเร็วรอบสูงสุด แต Pressure sensor transducer ยังคง
ไมถึงจุด Pressure Setting หรือกรณีมีการใชน้ํามากทําใหแรงดันน้ําตก จนเกิดความสามารถที่ปมน้ํา A เพียงตัว
เดียวจะสามารถจายได VSD จะสงสัญญาณไปยัง ปมน้ํา B ผานทางคอนเทคเตอร ใหมอเตอรปมน้ํา B ทํางาน
โดยการสตารทแบบ DOL เพื่อทํางานเสริมขึ้นมา 

 เมื่อปมน้ํา B ทํางานขึ้นมา ยอมจะจายปริมาณน้ําเขามามากขึ้น และแรงดันน้ําก็จะสูงขึ้นตามไปดวย 
จนกระท่ังแรงดันน้ําสูงถึงจุด แรงดันน้ําตามที่ตั้งคา Pressure Setting VSD ก็จะส่ังใหมอเตอรปมน้ํา A ลด
ความเร็วรอบลง เพื่อรักษาความสมดุลของแรงดันน้ําใหได ดังรูปกราฟที่แสดงในรูปที่ 2 

 ในกรณีที่ปริมาณการใชน้ําลดลง ถึงแมนวาจะลดรอบปม A ลงมาถึงจุดต่ําสุดแลว แรงดันน้ําในทอยังคง
สูงกวาคา Set point  VSD จะส่ังงานใหปมน้ํา B หรือ C หยุดการจายน้ํา และเพิ่มรอบ ปมน้ํา A ขึ้นไปรับหนาที่
แทน และปรับรอบเขาสูจุดสมดลุยตามที่ตั้งคาเอาไว   

 การควบคุมสลับการทํางานของปมน้ํา B, C สามารถเลือกรูปแบบ และวิธีการทํางานใหสลับกันทํางาน 
ไดหลากหลายรูปแบบ เพื่อเฉลี่ยการทํางานหนักเกินไปของมอเตอรปมน้ํา B, C 

 นอกจากนี้ถึงแมนวาจะมีปมน้ําเพียงตัวเดียว ก็ยังใชฟงชั่น Energy saving mode โดยใชคุณสมบัติที่มี
มาให PID controller ส่ังใหหยุดหรือสตารทไดโดยนิ่มนวลในรูปแบบอัตโนมัติ  

 

 

 
 
ผลประโยชนที่ไดรบั 
ผลประโยชนทีไ่ดโดยตรง จะไดระดบัแรงดันน้ําทีส่ม่ําเสมอ ประหยัดคาไฟฟาเนื่องจากสตารทแบบนิ่มนวล และเนื่องจาก 
VSD รุนใหมไดแถมฟงกชั่นมาใหโดยไมตองซื้ออุปกรณเพ่ิมเติม ทําใหประหยัดเงินในการลงทุนเบื้องตน ประกอบกับชิ้นสวน
ก็จะนอยตามไปดวย ทําใหงายแกการดูแลบาํรุงรักษา และงายตอการใชงาน  

รูปที่ 3  Energy saving mode diagram


